H3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-SRS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 230 (280)9

mit Passfeder DN 6885 2x2x14
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Gewichte SRS Technische Daten SRS
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 0,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 200 mm: 0,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Gesamtlange max.: 1090 mm
Krafte und Momente Fx Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min*
+Mx Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,13 -10°° kgm?/m

SRS
Krafte dynamisch [N]
Fx 1000
Fv 300
F: 600
-F: 400
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30
My 50 (65)
M: 50 (65)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.
Ausfihrung mit Doppelmutter nicht mdglich.
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