HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 165-C-SSF

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenfuhrung (SSF)

Gesamtldnge

Verfahrweg + 590

je 2 SA Verlangerung um 100 mm (ab 6 SA)
bei 6 SA = 170 bei 6 SA = 110
boi 8 SA - 220 120 410 Verfahrweg 60 boi 8 SA - 160 183
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Gewichte SSF Technische Daten SSF
Basis ohne Verfahrweg: 38,90 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 4,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 410 mm: 25,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente F Antriebselement KGT
X
Drehzahl max.: 3000 min-1
+Mx Durchmesser: 50 mm
Steigung: 10/20 mm
Tragheitsmoment: 3,45 «10°% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SSF 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 C
Fx 25000 =
c
Fr 5000 £ 2000
F: 15000 = 1500 X
© N
-Fz 8000 % 1000 N
Momente dynamisch [Nm] 8 500
Mx 800 | EREme s oas.
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Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (ab 4SA: Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
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